3. Der Tragfliigel endlicher Streckung
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Desweiteren gilt mit mit &, = cos pé, + sin @€,
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Aus (3.13) erhélt man dann mit 7 — 7 — —7°
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Fiir einen unendlich langen Wirbelfaden ist ¢ = 0 und 9 = 7 und man erhélt fiir
die induzierten Geschwindigkeit
r
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Dieses Ergebnis ist konsistent mit dem Geschwindigkeitsfeld eines Potentialwirbels
(2.32). Fiir einen einseitig unendlich langen Wirbelfaden mit ¢y = 0 und ¢y = 7/2
ergibt sich im Ursprung (x,y) = (0,0)
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3.2. Wirbelsystem eines Tragfliigels endlicher, groBer
Streckung

Wenn man die Rotation der Eulergleichung bildet, erhélt man mit V x Vp = 0 und
unter Beachtung der Vektoridentitit® @ - Vi = %VﬁQ —uUXd
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3Dies sieht man folgendermafen:
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